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https://youtu.be/BWY9diXbUZE

UNE VOITURE AUTONOME?
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Human driver monitors the driving environment

the full-time performance by the human driver of all
aspects of the dynamic driving task, even when enhanced Human driver Human driver Human driver
by warning or intervention systems

No
Automation

the driving mode-specific execution by a driver assistance
system of either steering or acceleration/deceleration using : N
- ’ s I : Human driver : ? Some driving
information about the driving environment and with the Human driver Human driver
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expectation that the human driver perform all remaining
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Assistance

the driving mode-specific execution by one or more driver
assistance systems of both steering and acceleration/
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Automation environment and with the expectation that the human modes
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the driving mode-specific performance by an automated
Conditional driving system of all aspects of the dynamic driving task
3 Automation with the expectation that the human driver will respond
appropriately to a request to intervene

Some driving

System System Human driver Sadias

the driving mode-specific performance by an automated

High driving system of all aspects of the dynamic driving task, Syst Some driving
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IN FRENCH?

Véhicules déja disponibles

Véhicules du futur

-

Le systeme

Le systéeme ¢
de la conduite selon le conducteur
n'est pas disponible pour intervenir et conduire au besoin

Automatisation compléte
Le systéeme de conduite automatisé accomplit la totalité de la conduite
dans toutes les circonstances sans la nécessité de l'intervention du conducteur

yeux ouverts
mains sur le volant

yeux ouverts
mains sur le volant

yeux temporairement
fermés

yeux fermés
mains libres

yeux fermés
mains libres




UN EXEMPLE FACILE

Le véhicule freine
jusqu’a ce que
I'interdistance

soit a la consigne

| | |

ACC enclenché,
le radar détecte
la voiture qui
precede

L'interdistance
est plus faible
gue la consigne




UN EXEMPLE QUI S’EST MOINS BIEN PASSE

A

Autopilot enclenché,
la camera ne
détecte pas le
camion blanc sur
ciel blanc
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Le conducteur

| mintervient pas, pas

de modification de la
consigne

Pas d’action




LES CHALLENGES TECHNIQUES
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QUELQUES CHALLENGES, EN VRAC

Capteurs
Performants
Fiables
économiques

Systémes communiquants

Traffic Signal

(e C2I Car L‘F ¢ L
an— O
@ ]l L'L C2C {{-? Maotorcycle

Validation du systeme autonome
Bases de donnees

-

Facteur humain



D’AUTRES CHALLENGES, EN VRAC




DES APPLICATIONS PLUS REALISTES A COURT TERME

Navettes autonomes
— Domaine de fonctionnement limite, apprentissage de la trajectoire g
— Safety driver '

Droides
- Faibles vitesse, « follow me »
— Opérateur de sécurité

Alibaba en Chine
- Infrastructure adaptéee
— Comportement



https://www.youtube.com/watch?v=5apBhyYNCKo
https://youtu.be/lZWL2NMOw40
https://youtu.be/kUpaFIbVuU4

TAKE HOME MESSAGE

Execution of Fallback

Les challenges techniques du ] - —

Human driver monitors the driving environment

No the full-time performance by the human driver of all
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Automatisation: c’est déja demain




